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TEMPORIZADOR JPAM V 2.01

1. Cajade programacién PBOL.
1.1 Descripcién geneta
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- Caja programacion Pb001
Ci ion USB al i

Jpam v 2.01

- Pantalla LED para visualizacion de los datos

.- Boton de navegacion para mover el cursor hacia la izquierda
.- Boton de navegacion para mover el cursor hacia la derecha
.- Boton de navegacion para mover el cursor hacia arriba

.- Botén de navegacion para mover el cursor hacia abajo

1.2 Funciones.
9 Guardar o recuperar datoed/uelo
1 Programacion de datos de vuelo
1 Modo de prueba del motor.

1.3. Conexiones.
1 Conexién de la PB01 al temporizador JPAM v.2.00 a través de cable mini USB
1 La PBO1 se alimenta a través del temporizador, por lo tanto para su

funcionamientoprecisa que el temporizador estééimentado mediante el
BE@) del ES®)

1.4. Funciones de los botones.

1 Enlos menuds gubmendus, de la PBO4pareca indicadores como un
asterisco ouna flecha

El asterisco indica la posibilidad de desplazarse en el arbol de menuis mediante

los botones @ @ . El botén@ permite seleccionalas opciones disponibles
en ese menu o submenu.



La flechapuede apuntar a una opcién o a un campodificable.Si apuntaa
unaopcion indica que dicha opcién esta seleccionadeclya opciérsepodra

ejecutar pulsando eboton. @ .

Si la flecha agnta a un cenpo modificable, los botones@ @

incrementan o decrementan respectivamente el valor de dicho campo
modificable.

Un pitido continudndica que se ha alcanzado el extremo de la lista de opciones
del menu o de los submends.

Un pitidointermitente sin tener ningan botdn pulsado, indica un error de
comunicacion entre la PBO1 y el temporizador. Para solucionarlo revisar la
conexion entre la PBO1 y el temporizador.

Cuando se actua sobre un campo modificable, existe la opcion de increment
decremento rapido, manteniendo pulsado el botén correspondiente. Se oira un
pitido intermitente.

2. Menas de programacion.
2.1.Menus PBO1

1 Pantalla presentacion:

JPAM Timer V2.01
S#H XXXX-XXXX

Pantalla a de presentacion. Indicavkxsion del temporizador

1 Mena Principal. Abre el menu de inicio.

INITIAL MENU
A Save Prg Test

f Opciong ! + &bee el submenlguardar datost { | @S RF G K £

Save data ?
A No Ok Restore

Este submen(permite actualizar y recuperar los datos guardados en la
memoria del temporizador.

1 Opciénd b 2Gantela la operacion y regresanaénu principal GdNITIAL
MENUE)

Save data ? INITIAL MENU
A No Ok Restore A Save Prg Test

1 Opciond h {Sbbrescribe los datos en la memoria del Temporizador con la
nueva configuracion.

Save data ? DATA SAVED
No A Ok Restore Press any key




=

Esta pantalla indica el éxito de la operacion de sobre escritura de los datos.
Pulsando cualquier tecla se regresa al menu principal.

Opciond w S aéliRedifera en la PBO1 los datdsiacenados en el
temporizador.

Save data ? DATA RESTORED
No Ok A Restore Press any key

Esta pantalla indica el éxito de la operacion de sobre escritura de los datos.
Pulsando cualquier tecla se regresa al menu principal.

1 Opciénd t wAbée el sumenu programacioit wh Dw!éa L b D

PROGRAMING
APW TM CM SD

Estesubmenud permite modificar los parametros de funcionamiento del
Temporizador, Tiempo de vuelo, potencia, etc.

1 Opcién potencia t 2 Abre el subment potenciadevualoC[ LDI ¢ t h2 9we

PROGRAMING |:> FLIGHT POWER
APW TM CM SD * A 50%

Esta pantalla permitajustar la potencia del motatesde un 20% hasta un
100%.

1 Opcién tiempo de vueld ¢ a @&bre elsubment tiempodevueld C[ L DI ¢
¢tLa9¢

PROGRAMING |:> FLIGHT TIME
PW ATM CM SD * AHO

Esta pantalla permite ajust&f GASYL2 RS @dzSt 2 RSaRS nQ

1 Opciéncompensaciom / g @breel submenud de ajuste de la compensacion
de potencia del motor.

PROGRAMING
PW T™ ACM SD
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La compensacion consiste en la posibilidad de reservar un porcentaje de la
potencia méaxima del motorpara dosificarla durante el tiempo de vuelo en
unos tramos de longitud predeterminada.
El tiempo de vuelo esta dividido en ocho tramos de igual dunadiccada
tramo se le puedesignar un valor de compensacid@gsde unminimode

0% hasta un maximo de (1080W)%, donde PW da potencia de vuelo
fijadaenlaopciond t 2délsubmenud programaciéat wh Dw! aL b D¢
Ejemplo: Siguiendo los valores anteriol@grafica de compensacion seria la

siguiente:
Potencia
. . 100 % 100 %
100 % ] 90 % 95 % 90 %
N 80 % ot 80 % i
PW=70%
: Tiempo
0% T T T T T T T T
0 1 2 3 4 5 6 7 8
1 Opcion arranque tempraadod { 5Abre el submendg { ¢! w¢e¢ 59 ! |

PROGRAMING
PW TM CM A SD
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START DELAY
A 13 seconds

En este submenu se puede ajustar el tiempo de retardo de arranque del
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Enter TEST mode
* A 14 M-poles
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En este submenu se debe indieghmimero de imanes del rotor del motor.

Todos los motores brushless estan formados por un rotor y un estator.

El estator es la parte fija del motor y tiene un grupo de bobinas. El rotor es la

parte que gira del motor y esta formado, entre otras cosas, um conjunto

de imanes.

La relacién entre el numero de bobinas e imanes del motor determina el

YydzYSNBE RS LRft2a o0 aa LRtSaédo [dzS RSoSY2:
O2NNBaLRyRASY(dS Sy St YSyg ac¢9{¢é LI NI |
de las RPM.

Para sabeelnimerode imanes y bobinas que tiene un motor, y asi
RSGSNIXAYI NI St @didl fabkdaeho la especifici® €xiSténé =

dos métodos, uno desmontar el motor y contarlos (no recomendable), y otro
SYGNI NI Sy St YSytgconiegtoextetnd, cotnpadzia | y R2  dzy
medida de estéacoémetroy la indicada por la PBO1. Si la medida no coincide,

OF YOAI NI St @Frt2NJ RS aa LRtSa¢g KIradal 1jdzS
Numero de bobinas | Numero de imanes | éM poles
9 6 8
9 12 16
12 8 8
12 10 10
12 14 14
12 16 16

Opcion comprobacion PW/RPM

A 30% Power
3226 RPM

Este submenu permite ver en la pantalla LCD la relacion entre el % de
potenciay las RPM reales a las que el motor gis&ndo.
ATENCIONstandoen este submenu, eel momento que se pulsal boton
de arranque/parada del temporizador, el motor inicia la marcha a la
potencia/RPM que este visualizandose en ese momento.

Una vefinalizadas las operaciones de programacion, para finalizar el
proceso, basta con desconectar la PBO1 del temporizado
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PIN 2.- SENAL PWM ) PIN 6 .-SENAL RPM
PIN 3.- ALIMENTACION POSITIVO PIN 7Y 8 .-PULSADOR ARRANQUE PARADA

3.- Temporizador Jpam v 2.0:

3.1. Descripcion general

1 Conectividad a telemetria

El Timer@dam v.2.0 podra ser conectado a la futura
telemetria TMO1 a través del conexionado ya existente
utilizado para el ESC.
La TMO1, consiste en un dispositivo que se embarcara en el
modelo y que trasmitira a tierra en tiempo real, los datos
obtenidos mediante sensores. Corriente, tension RPM y
sefialPWM.

3.2. Modos.

f a2R2 GLINRINI YIF OAsy 9{/ ¢
Este modo permite programar las diversas opciones y
funciones del ESC utilizado.
Mediante el pulsador de Arranque/parada se simula la
posicion maximo/minimo de stick de gas de las emisoras de
RC.
La posiciébn maximgas se simula con el boton pulsado y la
posicion minima se simula con el botén soltado.
t F NI SYGNI N Sy Y2R2 GLINBINF YFEOAsyYy 9{/ ¢
pulsado el botén arranque/parada mientras se conecta la
bateria.

1 Modo normal:
Este modo es el utilizadmara iniciar el vuelo.
En este modo el temporizador puede estar en dos estados,



en reposo o en estado arrancado.
En reposo el temporizador esta a la espera del inicio del
proceso de arranque y en estado arrancado el temporizador
ya esta con este proceso enarcha.
1 Modo programacion temporizador:
Este modo es el utilizado para modificar los pardmetros de funcionamiento
del temporizador.
Par acceder a este modo basta con conectar la caja PB0O01 al temporizador a
través del conector miFUSB
1 Modo test:
Este mao permite visualizar, en la pantalla LDC de la PBO1,
una relacion entre la potencia en % del motor y las RPM a las
que gira el mismo, por lo tanto, el temporizador en este
modo funciona como un cuenta revoluciones.
Para entrar en este modo, se precis®B01 conectada al

GSYLRNRATIFIR2NJ & | OOSRSNI It YSyg dac¢9o{¢é

3.3. Accesibilidad

1 Botones
Arranque/parada: Con este pulsador se inicia el proceso de arranque del
motor y se detienda marchadel mismo.
Si, habiendo programado un tiempo de retardo, se actUaesebpulsador
durante el trascurso de este tiempo, se detiene este proceso y se regresa al
estado de reposo.
Para arrancar el motor se debe mantener presionado el botén al menos 2
seg. El proceso se iniciara al soltar el botén.
Corte: Este pulsador tieninica y exclusivamente la funcion de corte de
motor, al estilo del corte de motor utilizado en F2C y F2A. Este pulsador es
opcional y no se incluyeSésuministra por separago
M1 Led
Indica los diversos estados de funcionamiento del timer.
Apagado: India estado de reposo o posicion del gas al minimo en modo
GLINRINI YIFEOAsy 9{/ d¢
Encendido permanente: Indica estado de reposo en modo test o posicién del
A& Ff YHEAY2 Sy Y2R2 AGLINRBANI YIFOAsy 9{/ :
Intermitente rapido: Indica estado de marcha del motor en madd S & G ¢ @
LYGSNXYAGSYGS tSyd2Y LYRAOF | NN} yOlR2 Sy

3.3. Conexiones.



s
Start / Stop

JPAM Timer

ESC —

Bateria N Motor
e brushless

1-9{/ ® ! 6NB@AlI OAsy RSt Ay3afsa a9fSOGNRYAO EALISSR O2y (i NRf SN

2-. 9/ ® | 6NBGAl OAsy Rlfinatibry dréufodparaila dliminaSoNBe [a® batedindzA
Enelequipo de trasmision de los modelos de radio control hay, entre otros elementos, un receptor. Este receptor
requiere ser alimentado, normalmente con 5 V, por algin método.

En los modelos @ipados con motor de combustién interna, la solucion méas normal es colocar un paquete de
baterias de este voltaje, que alimente al receptor.

En los modelos equipados con motor eléctrico, celnmeodelodebe de llevar una bateria para la alimentacién del
motor, se aprovechasta bateria para alimentaambiénal receptor. Perdo normal es que el voltaje de esta

bateria sea muy superior a los 5V que requiere el recegitonces el BEC del ESC es el encargado de reducir el
voltaje de la bateria a los 5\écesarios para el receptor.



ESTRUCTURA DEL MENU DE LA CAJA PROGRAMADORA, PB001

INITIAL MENU INITIAL MENU INITIAL MENU
~Save Prg Test Save = Prg Test Save Prg =Test

Enter Test Mode

* 14 M-Poles
Enter Test Mode ' 30% Power PN = 30% Power
- =14 M-Poles 3500 Rpm 3500 Rpm

PROGRAMING PROGRAMING © PROGRAMING P PROGRAMING
“PW TM CM SD PW=TM CM SD PW TM=CM SD PW TM CM=SD

STAR DELAY STAR DELAY
* 10 seconds . = 10 seconds

PROGRAMING PW + 00 00 00 PW + 00 00 00 00 00 00 00 00
PW TM=CM SD @TSeg + 01 02 03 TSeg . =01 02 03 Aad 04 05 06 07 08

FLIGHT TIME PN FLIGHT TIME
* 28 30" * 2' 30"

FLIGHT POWER FLIGHT POWER
. s0% || . 50%

Save Data? PN Save Data? PN Save Data?
=No Ok Restore No «Ok Restore No <Ok « Restore

INITIAL MENU DATA SAVED DATA RESTORED
~Save Prg Test Press any key Press any key

INITIAL MENU INITIAL MENU
©Save Prg Test ~Save Prg Test




